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Manual de Instalacao, Operacao e Manutencao



PREFACIO

Chamamos a sua atencdo para o conteudo deste Manual. A seguir, citamos alguns pontos
importantes que devem ser observados durante a instalacao, utilizacdo e manutencéo do seu
controlador, para que ele possa operar durante varios anos, livre de problemas.

Antes de utilizar este equipamento pela primeira vez, € importante ler completamente este
manual. Todas as operacdes e intervencdes necessarias neste equipamento deverdo ser
realizadas por um técnico qualificado. A ndo observancia das instruc6es pode causar danos
pessoais e/ou danos materiais. O nosso servico de suporte técnico esta pronto para fornecer
qualquer informacdo adicional que vocé achar necesséria.
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ATENCAO!

Para evitar danos ao sistema de controle que utiliza um dispositivo permanente de
carregamento da bateria, verifigue se o dispositivo de carga esta desligado antes de
desconectar a bateria do sistema.

ATENCAO!

A instalacdo deve incluir o seguinte:

+ A fonte de alimentag&o principal do controlador bem como todas as entradas de tenséo,
continua ou alternada, devem ser devidamente protegidas com fusiveis, de acordo com
as instrucdes deste manual.

* Um interruptor ou disjuntor deve ser incluido na instalagdo para o desligamento da
alimentacdo do equipamento. O interruptor ou disjuntor somente ird remover energia para
a unidade, tensbes perigosas podem ainda estar conectadas a outros terminais da
unidade.

Os procedimentos de instalagdo, parametrizacdo, calibracdo e verificacdo devem ser
realizados somente por pessoal qualificado e conhecedor dos riscos decorrentes do
manuseio de equipamentos elétricos.

As diferentes situacdes descritas neste manual estdo acompanhadas de recomendacdes ou
simbolos para alertar o operador para o0s riscos de acidentes. E vital que o operador tome
conhecimento e compreenda o0s seguintes simbolos de adverténcia:

> b

CUIDADOQ!
Indica uma situacao potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em
ferimentos graves e até mesmo levar & morte.

ATENCAO!
Chama a sua atencdo para uma situacdo com potencial risco de funcionamento
inadequado ou dano ao equipamento.

NOTA
Oferece informacgdes adicionais de grande utilidade e que ndo sdo abrangidas pelas
categorias anteriores.

KVA Industria e Comércio Ltda
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1 CONSCIENCIA SOBRE DESCARGA ELETROSTATICA - ESD

Todo equipamento eletrénico € sensivel a eletricidade estatica, sendo que alguns componentes
sdo mais sensiveis do que outros. Para proteger esses componentes contra danos causados por
eletricidade estatica, vocé deve tomar precaucdes especiais para minimizar ou eliminar as
descargas eletrostaticas. Siga estas precaucdes quando for trabalhar com o controlador.

Antes de manusear o controlador, descarregue a eletricidade estatica armazenada em seu corpo,
segurando um objeto de metal aterrado (tubulagcbes, armarios, equipamentos, etc.).

Para diminuir o risco de acumulo de eletricidade estatica em seu corpo evite usar roupas feitas
de materiais sintéticos. Use materiais de algodao, pois ndo armazenam cargas elétricas estaticas
como os sintéticos. E aconselhavel o uso de vestimenta e equipamentos proprios para descarga
eletrostéatica quando for manusear o equipamento.

Mantenha plastico, vinil e materiais de isopor distantes dos terminais do controlador.

N&o remova a tampa do gabinete do controlador.

ATENGCAO!
E imprescindivel seguir os procedimentos contidos neste manual para que a garantia
& tenha validade.

Os procedimentos de instalacdo, operacao e manutencéo do controlador deverao ser
feitos SEMPRE por pessoal técnico qualificado.

Controlador Logico Programéavel — K60i | 5
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Este manual descreve como instalar e operar o controlador K60i para motobombas. Siga todas
as orientacdes descritas e tera uma instalacdo bem-sucedida.

« O controlador deveré ser instalado em local ndo perigoso.
+ Mantenha o quadro de comando devidamente aterrado.

2.1 Especificacdes Técnicas

Caracteristicas

Tensédo de alimentacéao 09 a32Vcc

Corrente maxima de alimentacéao 900 mA @ 12 Vcc — 450 mA @ 24 Vce
Tensdo de supervisao de bateria 09 a32Vcc

Relé de partida, parada e auxiliares 2 Acc

Protecdo do motor

Rotacao, temperatura, presséo, nivel de agua

Portas de comunicacéo

USB, RS-232, RS-485 e CAN

Protocolo

SAE-J1939

Temperatura de operagéao

0 a 55°C

Dimensodes (A x L x P)

170mm x 222mm X 53 mm

Peso

Aproximadamente 600g

2.2 Borneira

NO

Descricéo

01
02

Positivo da bateria

Negativo da bateria

03

Positivo da Bateria

04

05
06

Acelerador analdgico

07

Reservado

08

Sensor de nivel de agua

09

RS-485 A

10

RS-485 B

Porta de comunicacédo
RS-485

11

CAN L - J1939

12

CANH -J1939

13

Terra

Porta de comunicacdo
CAN J1939

N°  Descricéo

14 | I~ %I |Entrada auxiliar 01

15 | = %I |Entrada auxiliar 02

16 | = %I Entrada auxiliar 03

17 | = %I Entrada auxiliar 04

18 J 3 .

19  —~ Relé auxiliar 01

20 , .

21 | —~n Relé auxiliar 02

22 | — |Relé auxiliar 03

23 | - Relé de Partida

24 Relé de Funcionamento
7 |(Valvula de Combustivel)

25 | —— |Contato comum dos relés

Controlador Logico Programéavel — K60i | 6
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3 VISAO GERAL

3.1 Introducéo
O K60i é um controlador microprocessado para partida e protecdo de um grupo motobomba ou
motopropulsor.

3.2 Caracteristicas

» Medicdo da tenséo da bateria;

» Medicdo da temperatura da agua;

» Medicdo de Rpm;

» Medicéo de Pressao do 6leo;

» Medicdo de Consumo de combustivel;

» Contador de horas de funcionamento;
 Contador de partidas;

« Controle ciclico de manutencéo preventiva;
» 04 entradas configuraveis (isolagcao otica);
+ 01 entrada para sensor de nivel de agua;
+ 03 saidas configuraveis;

» Tempo configuravel para as protegoes.

3.3 Prote¢cdes do motor

» Sobre temperatura;

+ Baixa presséao do 0leo;

« Baixo nivel de agua

» Sobrevelocidade;

* Falha na partida;

+ Falha no arrefecimento;

+ Falha externa programavel.
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3.4 Dimensodes
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4 INSTALACAO

CUIDADO!
Leia todo este manual e outras publicacdes relativas ao trabalho a ser executado antes
da instalacdo, operacdo ou manutencao deste equipamento. Siga todas as instru¢des de

seguranca e precaucdes. A ndo observancia das instru¢fes pode causar danos pessoais
e/ou danos materiais.

Os procedimentos de instalacdo, parametrizacao, calibracéo e verificacdo devem ser
realizados somente por pessoal qualificado e conhecedor dos riscos decorrentes do
manuseio de equipamentos elétricos.

Todas as entradas e saidas do controlador sdo disponiveis através de blocos de terminais
plugaveis.

Alimentacéo

O controlador aceita qualquer fonte de alimentacdo que forneca uma tensao dentro da faixa de
9-32 Vcc. Espera-se que a instalacdo deste equipamento inclua protecéo contra sobrecorrente
entre a fonte de alimentacdo e o controlador e entre o controlador e seus atuadores. Esta
protecdo de sobrecorrente pode ser obtida por conexdo em série de fusiveis corretamente
avaliados.

Entrada de tensédo CC

Faixa de Tensdo Nominal: 10-29 Vcc

Faixa de Tensdo maxima: 9-32 Vcc

Poténcia Maxima de Entrada: 15W

Poténcia de entrada tipica: 9W @ 24Vdc

Fusivel de entrada: 2A (com retardo)

Bitola do fio: 0,5 a 1,5mm 2 (recomendado: 1,0mm 2)
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4.1 Entrada para acelerador analdgico
A velocidade do motor pode ser controlada através de um acelerador analégico. Para isto,
conecte um potencidmetro externo de 330Q para controle da velocidade.

O 5vee

&
s

El : —_ADC

NOTA
@ Em Parametrizacéo, habilite o parametro Acelerador analdgico e configure o
parametro Modo de operacdo como “Aceleracdo manual’.

4.2 Entradas Auxiliares

O K60i possui 4 entradas auxiliares que podem ser configuradas para executarem determinadas
funcoes.

Cada entrada tem um circuito semelhante ao mostrado na figura abaixo, com isolacéo 6tica. A
ativacdo de uma entrada digital ocorre quando o borne correspondente é ligado ao negativo da

bateria (0 Volt). Essa entrada também pode ser configurada para funcionar de forma inversa
(abrir para ativar).

Entradas Auxiliares

5Vcc
O MCU

’

!_I

Borne de C L
entrada =

As entradas auxiliares 1 a 4 podem ser programadas para desempenharem uma das funcdes
apresentadas no Apéndice 1 — Entradas e Saidas Auxiliares.

ATENCAO!
As entradas acima devem ser conectadas apenas ao negativo da bateria. Se uma tenséo
alternada for aplicada a uma dessas entradas ela sera danificada.
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4.3 Entrada para sensor de nivel de agua
O controlador possui uma entrada analdgica exclusiva para sensor de nivel de agua do tipo eletrodo.
Esta entrada usa a prépria resisténcia da dgua para determinar a sua presenca no radiador.

Entrada para sensor de nivel de agua

5Vce

08

]

ADC

e

O sensor devera ser rosqueado na carcaca metalica do radiador de forma que a ponta fique em

contato com a agua. A prépria resisténcia da agua servird como condutor, indicando a presenca do
liquido.

4.4 Relés auxiliares

O K60i possui 03 relés auxiliares configuraveis e 02 fixos, com potencial comum e deverdo ser
conectados as suas cargas através de um fusivel de prote¢do, como mostra o desenho abaixo. Estes
relés suportam correntes de até 2A entre seus contatos. Recomendamos que evitem sobrecarrega-
los, pois além da possibilidade de rompimento das trilhas de circuito impresso, os relés poderao ter
seus contatos danificados caso uma corrente excessiva circule através deles.

Como sugere a figura abaixo, utilize estes relés para acionamento de relés auxiliares externos que
suportem correntes mais elevadas em seus contatos e requerem apenas alguns miliampéres para
serem ativados, pois nesse caso a corrente elevada circula apenas pelos terminais do relé externo
(linhas em destaque) sem risco de danificar os relés internos. Mesmo com relés auxiliares externos
€ prudente que cada uma das saidas possua um fusivel de protecao.

e}
[
[}
-~ N o §
5 5 5 g 8 5
5 E 5 s 5 &
< < < [ o (6]
! 5 & 5 5
© ©
m m
1 l é éi o---0
2A
I L 1
Relé FUNC /-] ']" -
Externo + )
Bateria

Partida

_]/---|ZI - \i
Valv. yg
|—Carga Comb. I MP Motor de

Ligacdo de relés externos evita que corrente da carga circule pelos contatos dos relés internos do controlador.

4.5 Rede CAN J1939

O controlador pode ser conectado diretamente a motores eletronicos que sigam o padrdo CAN J1939,
para fazer leituras de diversas grandezas fornecidas pela ECU do motor.
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4.6 Diagrama Elétrico — Motor Eletrénico J1939
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NOTA
Verifigue se o seu motor eletrénico é compativel com o controlador.
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5 INTERFACE HOMEM-MAQUINA

5.1 Teclas
A IHM do K60i foi projetada para ser intuitiva e simplificar ao maximo o uso de todas as fun¢des
do controlador, em todos os modos de operacéo.

Um display de cristal liquido € usado para exibir varias informacdes de status para o operador,
bem como todos os parametros de funcionamento.

Possui 2 LEDs indicadores de status, 3 LEDs de modo de funcionamento e 2 LEDs na tecla 4,
gue indicam a presenca de avisos e de bloqueio da motobomba.

O teclado é composto por 11 teclas, sendo:

¢°° )
o Tecla de reconhecimento de alarmes

Teclas de navegagéo

5 6
@ @
Partida Parada

Teclas de selegéo de modo Teclas de partida e parada da motobomba

I

@5 @
Partida Parada

N VOt O

IHM K60i
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5.2 Modos de funcionamento
O K60i pode operar em trés modos de funcionamento distintos. Para selecionar um modo de
operagao, utilize as teclas de sele¢ao de modo [1], [2] e [3].

1 - Modo Automatico - Este modo somente pode ser selecionado se uma das entradas
auxiliares estiver configurada para a fungdo PARTIDA REMOTA.

Neste caso, o controlador ficara aguardando que a entrada programada para esta funcéo seja
acionada, para iniciar o ciclo de partida da motobomba.

Quando esta entrada for desligada a motobomba entrara em ciclo de parada.

2 - Modo Manual - Neste modo, as fun¢cdes de partida e parada da motobomba terdo que ser
feitas por um operador, como a seguir:

a) Partida: Pressione a tecla [5] para iniciar o ciclo de partida.

b) Parada: Pressione a tecla [6].

Em modo manual, a velocidade do motor podera ser controlada de 3 maneiras a sua escolha:
a) Pelas teclas de navegacao [B] e [C];

b) Pelas entradas auxiliares, através de botoeiras de pulso;

c) Através de um potencibmetro externo.

3 - Modo Inibido - Este modo devera ser selecionado nos seguintes casos:
a) Para manutencao preventiva/corretiva;
b) Parametrizacéo do controlador.

5.3 Display
O K60i exibe diversas informacdes em seu display, tais como status operacional, avisos, medi¢ao
de tensdo da bateria, temperatura, data e hora, etc., conforme descritas abaixo.

Algumas delas, dependendo das configuracdes do controlador e do motor, ndo estarao visiveis.

» Modo de operacéo, reldgio, alarmes e status;
» Set de velocidade;

* Diversas grandezas do motor;

* Tensao da Bateria;

* Rpm;

* Pressdo do Oleo;

» Temperatura da agua;

« Consumo de combustivel;

« Consumo médio de combustivel?;

« Consumo de combustivel acumulado*;
e Horimetro;

» Contador de partidas;

* Manutencdao preventiva,

« Data e hora.

* Apenas se as informacgdes estiverem disponiveis na ECU do motor.

Use as teclas de navegacao para a visualizacao de todas as informacdes disponiveis.
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6 PROGRAMACAO

O controlador K60i permite véarias configuracdes e programacdes para que possa funcionar de
forma adequada e nas mais diversas condi¢des de funcionamento.

Para entrar na programacao de funcionamento siga 0s seguintes passos:
a) Selecione o modo Inibido pressionando a tecla [3];
b) Pressione a tecla [OK] por 5 segundos.

O display exibirh uma mensagem semelhante a figura abaixo. Para selecionar a opgéo desejada
use as teclas [A] ou [D] e depois a tecla [OK].

ClorE, ..

i Eelasio

As opcodes sao:

« Acertar Reldgio;

- Parametrizacio; ¢°°
« Manutencéo Periddica;

» Gerenciar Senhas; o

* Sair (Para voltar a tela principal). Teclas de navegacéo
e selecao

6.1 Acertar Reldgio
O controlador possui um reldgio interno mantido por bateria independente para garantir a hora

certa mesmo se o equipamento estiver desligado. Este reldgio é usado para o controle da
manutenc¢do periodica.

Para acertar a hora através do teclado, aperte a tecla [OK] quando a tela 1 estiver sendo exibida
no display. As teclas de navegacao e selecdo deverdo ser usadas para alterar os dados do
relégio. Os dados passiveis de serem alterados sédo: Dia, Més, Ano, Horas e Minutos, conforme
mostrado na tela 2 — Configuracdo de data e hora.

SEleclonE, ..

Hoerflar Felaaio

Tela 1 — Menu Acertar Relégio Tela 2 — Configuracdo de data e hora

Para passar para outro dado use as teclas [A] e [D];
Para salvar as alteracdes efetuadas e sair, tecle [OK].

° Para alterar o valor use as teclas [B] e [C], o dado a ser editado estara piscando.
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6.2 Parametrizacao

Todo o funcionamento do controlador é baseado na comparagdo de valores coletados através
de sensores com parametros que podem ser estabelecidos pelo operador. Todos os parametros
abertos ao usuario serdo explicados a seguir. Os parametros também podem estar protegidos
por senha e, dependendo do seu nivel de acesso, estardo disponiveis apenas para leitura.

A tela de selecéo poderéa ser apresentada de duas formas, como sdo mostradas abaixo:

Os 3 asteriscos indicam que para alterar a
parametrizacdo uma senha sera solicitada.

Se ao ser solicitada a senha, a tecla [OK] for apertada sem que nenhum numero tenha sido
digitado, 0 acesso a parametrizacao sera apenas para leitura.

Para salvar as alteragdes efetuadas e sair, tecle [OK].

Para alterar o valor do parametro use as teclas [B] e [C].
¢°° Para passar para outro parametro, use as teclas [A] e [D];

6.2.1 Parametros que podem ser alterados

Parametro Descricédo

Tempo de espera antes de iniciar o ciclo de partida da
motobomba em modo automatico.

Tentativas de partida antes de acionar o alarme de falha na
partida em caso de tentativas sem sucesso.

Tempo maximo de cada uma das tentativas de partida.

Intervalo entre cada uma das tentativas de partidas.

Tempo para aquecimento do motor em marcha lenta.

Taxa de incremento/decremento da velocidade durante a
rampa automatica.

Tempo para resfriamento do motor em marcha lenta.
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Parametro Descricao

As entradas auxiliares de 1 a 4 podem ser programadas
para exercerem uma das fungdes listadas no Apéndice 1 —
Entradas e Saidas Auxiliares. “X” equivale a entrada auxiliar
em questao.

Estes parametros ndo estarao visiveis se a entrada em
questao estiver programada como Desativada. Determinam
se a respectiva entrada estara ativa quando conectada ao

GND (Fechar para ativar) ou desconectada (Abrir para ativar)
e também quanto tempo de espera ela tera antes de ser
considerada ativada. “X” equivale as entradas 1 a 4.

Habilite este parametro para que seja possivel acelerar o
motor através de um potenciébmetro (ver item 4.1).

Para que o acelerador analdgico funcione é necessario
configurar o parametro “Modo de Operacao” para “Aceleracdo
manual’

Os relés auxiliares de 1 a 3 podem ser programados para
exercerem uma das func¢des listadas no Apéndice 1 —
Entradas e Saidas Auxiliares deste manual.

Temperatura maxima permitida.

Tempo maximo em alta temperatura, antes de ativar o alarme
e parar a motobomba.

Presséo do 6leo minima permitida.

Tempo em baixa presséo do 6leo antes de acionar o
alarme.

Velocidade de trabalho da motobomba.

Qualquer velocidade superior a 50 rpm do valor nominal ira
acionar o alarme e parar o motor. Este valor ndo podera ser
superior ao estabelecido pelo fabricante do motor.

Velocidade de marcha lenta do motor. A velocidade de marcha
lenta minima permitida é definida pelo fabricante do motor.
Caso o valor parametrizado seja menor, prevalecera o do
fabricante.

Alerta o : SIS Alerta de manutengé&o preventiva. O controlador pode ser
programado para avisar sempre que a manutencao preventiva
da motobomba estiver vencida.
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Parametro Descricao

» Horas de trabalho acumuladas depois de uma manutengéo
Intervalo Manulencio preventiva que dispara o novo aviso de manutengdo. Este
25E He aviso também serd disparado se o tempo decorrido da Ultima

et

manutencado ultrapassar seis meses.

Tempo de espera antes de iniciar a supervisdo de algumas
falhas da motobomba.

O controlador possui uma entrada exclusiva para um sensor
de nivel de &gua, do tipo eletrodo, para protecéo contra baixo
nivel de 4gua do radiador.

Este parametro configura o tempo maximo com baixo nivel de
agua antes que o alarme seja acionado. Caso um sensor de
nivel de 4gua nao esteja instalado, devera ser programado
como Desativado.

Tiro de Molor Selecione o tipo de motor para que a comunicacdo entre o
Soania Sinele-tEpoead controlador e o motor seja realizada de forma correta.

Modo como sera feita a aceleracao, se de forma automatica
apos o aquecimento do motor, ou se sera controlada por um
operador através de aceleragdo manual ou rampa manual.

Aceleragcdo manual
Aceleracdo livre desde 0 momento que vocé liga, sem
necessidade de esperar aguecimento. Ideal para usar com

Modo de OFeracio motor propulsor.

Famea Manual

Rampa manual

Permite acelerar e desacelerar o motor através das teclas do
controlador ou das entradas auxiliares, mas é necessario
esperar o aquecimento do motor.

Rampa automatica
O controlador faz a aceleragdo automaticamente, com base no
parametro “Velocidade da Rampa”.

NOTA

O controlador K60i pode ser configurado para funcionar com os seguintes
motores eletronicos: Scania Single-Speed; Scania All-Speed; Iveco; Volvo
Penta GE; Volvo Penta VE; Volvo EMS 2.4; Deutz 01.
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6.3 Manutencgao preventiva

Sempre que a manutencdo preventiva for efetuada (troca de Oleo, filtros, etc.), a préxima
manutencdo preventiva devera ser marcada. Quando esta opgdo é selecionada uma tela
semelhante a seguinte ira aparecer.

Marnulencan efeluada™

[41MHao [OK1Sim

Pressione [OK] para marcar a proxima manutencao ou a tecla [4] para sair sem confirmar.

NOTA

Para preservar o equipamento, € importante que a manutengao preventiva seja realmente
efetuada nos periodos solicitados, por isso jamais confirme que a manutencado foi
efetuada antes desta ocorrer.

6.4 Senhas

O controlador pode proteger a parametrizacdo com uma senha de acesso que pode ser ativada
ou desativada selecionando a opg¢éo **Senhas*** no menu de acesso. Ao ser selecionada esta
opcao a tela abaixo seré exibida.

Huisol!

Dimitar =

Para confirmar, tecle [OK].

Para inserir a senha, use as teclas [0] a [6];
° Caso insira algum nimero errado, use a tecla [A] como Backspace para corrigir;
Se a senha correta for inserida, um novo menu ira surgir com opgdes abaixo:

« Ativar/Desativar; T P g R T T

* Alterar; ALivar-Desalivar
« Sair (Sair do gerenciamento de senhas).

Gerenc. Senhas Descricédo

acio de Serha Ativar/Desativar _ ‘
Use as teclas [A] e [D] para ativar ou desativar a senha e
tecle [OK] para sair.

Alterar senha
Digite a nova senha com 5 caracteres e tecle [OK].

Seré solicitado para digitar a senha novamente para
confirmar a alteragéo.

NOTA
A senha de fabrica é 12345. Ao alterar a senha, a responsabilidade pela nova senha é
inteiramente sua. A KVA ndo possui senha mestre em caso de perda da senha.
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7 PROTECOES E ALARMES

O K60i possui um eficiente sistema de protecdo para a motobomba para que se durante o
funcionamento ocorra alguma falha entre imediatamente em ciclo de parada. Se um alarme
sonoro estiver conectado ao controlador, este serd acionado para alertar o operador sobre o
problema.

Apés a parada, recomendamos que o controlador seja colocado no modo Manual e que seja
pressionada a tecla [4] para silenciar o alarme. A mensagem de defeito continuara sendo exibida
no display. Deve-se entédo corrigir o defeito apresentado e pressionar novamente a tecla [4] para
limpar a falha da meméria e permitir que o controlador retome o ciclo normal de funcionamento.

Apoés corrigida a falha, recoloque o controlador no modo de operacgéo desejado.

7.1 Classes de alarmes
Os alarmes sao classificados de acordo com o tipo da falha:

Classe Descricédo Protecéo

Alerta o operador de que algo ndo esta bem no
equipamento e se nao for tratado podera impedir o
Classe 1 |funcionamento no futuro. Apenas aviso na tela.
O LED amarelo do painel ficara piscando enquanto houver
um alarme classe 1 presente.

Falha grave, que ndo permite ou que impossibilita que a
motobomba continue em funcionamento. Esta falha coloca
a motobomba em ciclo de parada por considerar que ha
Classe 2 |risco de algo mais grave ocorrer se mantiver o Parada da motobomba
funcionamento.

O LED vermelho do painel ficara piscando enquanto
houver um alarme classe 2 presente.

7.2 Protegdes e alarmes
As mensagens de alarme e protecfes, bem como suas possiveis causas sao listadas a seguir:

Alarme Provavel Causa

O controlador esgotou o niumero de tentativas de partida pro-
Aubomatico  18:315:21 gramadas sem conseguir fazer a motobomba funcionar.
. 1) Motor de arranque com defeito;
alha na Partida . ’
Falha na Farlida 2) Bateria descarregada;
3) Falta de combustivel.

A entrada auxiliar do controlador, configurada para a funcéo
Parada de Emergéncia foi ativada.

Farada de Emsr L Esta ndo é necessariamente uma falha, ja que é
intencionalmente provocada pelo operador.

Hutomal.ico
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Alarme

Provavel Causa

HutLomalico 18515025
Hlta Tempsralura

A temperatura da agua do motor esta acima da maxima
permitida.

1) Baixo nivel de agua do radiador;

2) Bomba d’agua com defeito;

3) Correia quebrada ou frouxa;

4) Falha do sensor.

Rotacdo do motor estd acima da maxima permitida.

1) Regulador de velocidade com defeito ou descalibrado;
2) Motor acelerado demasiadamente;

3) Verificar parametrizacéo.

Pressao do 6leo abaixo da minima permitida.
1) Baixo nivel de 6leo no carter;

2) Bomba de 6leo com defeito;

3) Falha do sensor;

4) Verificar parametrizagéao.

Hut.omalico
Baixo MHiwsl

O sensor de nivel de 4gua ndo detectou a presenca de agua
no radiador.

1) Baixo nivel de agua do radiador;

2) Mangueiras furadas;

3) Falha do sensor.

Uma das entradas foi programada para esta funcéo e se
encontra acionada.
A) Verifique o que esta ligado a entrada em questao.

Uma das entradas programada para falha externa foi
Ativada.

Hut.omal.ico

Falha ro Ca

Entrada auxiliar foi programada para esta funcao e esta
ativada.
1) Verifigue o que esta ligado a entrada em questao.

Tensao das baterias em nivel critico.
1) Verificar se o carregador de baterias esta funcionando.

Uma das entradas programada para aviso externo foi
Ativada.

Entrada auxiliar foi programada para esta funcao e esta
ativada.

1) Verifique o nivel de combustivel.

2) Erro de parametrizacao.

HulLomatico 18:15:38

Manut.. Preusni.ivs

A motobomba estd com a manutengéo preventiva vencida.
1) Consulte o item 6.3, referente & manutengéo
preventiva da motobomba.
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APENDICE 1 - ENTRADAS E SAIDAS AUXILIARES

Entradas Auxiliares

A ativacdo de uma entrada digital ocorre quando o borne correspondente é ligado ao negativo
da bateria (0 Volt). Essa entrada também pode ser configurada para funcionar de forma inversa
(abrir para ativar). As entradas auxiliares 1 a 4 podem ser programadas para desempenharem
uma das fun¢des abaixo:

Entradas Descricao

Defeito Alguns carregadores disp6em de saidas proprias para sinalizacédo de defeito. Gera

Carregador apenas uma falha classe 1, ndo impedindo o funcionamento da motobomba.
. Uma boia de contato seco deve estar conectada a entrada para esta funcao. Gera

Combustivel - . .

Baixo apenas uma falha classe 1, néo Jmpedlndo o funcionamento da motobomba,

enquanto ainda houver combustivel.
Falha Um sensor de nivel de 4gua, de correia quebrada ou qualquer outro que possa

detectar problemas no arrefecimento deve estar conectado a entrada para esta

Arrefecimento ~ :
funcdo. Gera uma falha classe 2, cortando o funcionamento do motor.

Esta funcao foi implementada para permitir que o funcionamento da motobomba
pudesse ser controlado automaticamente por um dispositivo externo. O K60i
precisa estar em modo automatico para que possa ser controlado através da
partida remota.

Part. Remota

Decrementa Habilita a entrada para usar chaves de pulso para acelerar o motor. Para esta
Rpm fung&o usar apenas contatos abertos, ativando as entradas ao serem fechados.

Incrementa Habilita a entrada para usar chaves de pulso para desacelerar o motor. Para esta
Rpm fung&o usar apenas contatos abertos, ativando as entradas ao serem fechados.

Falha Externa

Esta funcdo permite que uma falha externa definida pelo usuario seja atribuida a
esta entrada, como por exemplo: Correia quebrada, alta temperatura do Gleo, etc.
Um sensor externo devera fornecer a informacéo da falha para o K60i.

Aviso Externo

Esta funcdo permite que um aviso externo definida pelo usuario seja atribuido a
esta entrada. Um sensor externo devera fornecer a informacao para o K60i.

Outras fun¢des podem ter sido adicionadas ap6s a publicacdo deste manual.
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O K60i possui 03 saidas auxiliares programaveis e cada uma das saidas pode ser programada
para executar uma das funcgodes listadas a seguir:

Saidas

Partida

Descricao

O relé é ativado sempre que houver tentativa de partida do motor.

Funcionamento

Relé ativo durante todo o funcionamento da motobomba. Tem a mesma funcéo
do relé de acionamento da valvula de combustivel e podera substitui-lo, caso
este venha a queimar.

Alarme sonoro

Relé ativado sempre que o alarme sonoro interno estiver ligado, acionando um
alarme externo.

Motor em Indica motobomba em funcionamento.

Operacéao
Falha Geral Quando uma falha ndo permite que a motobomba entre em operacao.
Manu_tpn_gao Indica quando a manutencéo periddica estiver vencida.

Periddica

Falha Externa

Esta funcdo permite que uma falha externa definida pelo usuario seja atribuida a
esta saida, como por exemplo: correia quebrada, alta temperatura do éleo, etc.
Um sensor externo devera fornecer a informacéo da falha para o K60i.

Outras fungcdes podem ter sido adicionadas ap0s a publicacdo deste manual.
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